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The motor drive devices are remotely 
configurable to specific settings. The installation 
comprises a group of activating devices of which 
two (A1 , A2) are shown. These are situated 
within a casing (C1 , C2) and are used to operate 
roller blinds (POI, P02). The activating devices 
are powered by the mains via a common switch 
(S). The activating devices may be remotely 
controlled by a remote control transmitter (ET). 
Each comprises a variable gain receiver, 
processor, sound signal generator and a motor. 
The processor is capable of recording 
instructions acquired during a programming 
phase. Initially all the activators are identical, but 
by application of an electromagnetic field they 
can be programmed to the necessary settings, 
providing information such as the positions of the 
end of course movement for the motor. 



Fig1 




Les donnees sont fournies par la banque de donnees esp@cenet - Worldwide 



http://v3.espacenet.com/textdoc?DB=EPODOC&IDX=EP0921507&F=0 



20/04/05 



(19) 



J 




(12) 



EuropS^Bb Patentamt 
European Patent Office 
Off ice europ6en des brevets (11) EP 0 921 507 A1 

DEMANDE DE BREVET EUROPEEN 



(43) Date de publication: 

09.06.1999 Bulletin 1999/23 

(21 ) Num6ro de d6p6t: 98122170.8 

(22) Date de d6p6t: 26.1 1 .1 998 



(51) IntCI. 6 : G08C 19/28 



(84) Etats contractants d6sign6s: 


(72) Inventeur: Gauthier, Laurent 


AT BE CH CY DE DK ES Fl FR GB GR IE IT U LU 


74300 Cluses (FR) 


MCNLPT SE 




Etats d' extension d§sign6s: 


(74) Mandataire: 


AL LT LV MK RO SI 


Meylan, Robert Maurice 




c/o BUGNION S.A. 


(30) Priority 08.12.1997 FR 9715470 


10, route de Florissant 


Case Postale 375 


(71) Demandeur: SOMFY 


1211 Genfcve 12 - Champel (CH) 


F-74300 Cluses (FR) 





(54) Proc6d6 de configuration des actionneurs d f un groupe d'actionneurs 



(57) Proc6d6 de configuration individuelle des 
actionneurs d'un groupe d'actionneurs (A1, A2) dispo- 
ses a distance les uns des autres, 6quip6s d'un r6cep- 
teur et commandable par une t6l6commande (ET), 
consistant, par une manoeuvre particuliere (S), k mettre 
tout d'abord les actionneurs en 6tat de recevoir les 
seuls signaux 6mis dans un champ de transmission 



r6duit (CP), puis a. approcher une t6l6commande d'un 
actionneur de manure a ce qu'il regoive les signaux 
6mis par celle-ci et a configurer I'actionneur au moyen 
de la t6l£commande. Une fois configure, I'actionneur 
r6tablit le champ normal de transmission. 



Fig 1 
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Description 

[0001 ] L'invention a pour objet un procede de configu- 
ration individuelle des actionneurs d'un groupe d'action- 
neurs disposes a distance ies uns des autres, 6quip6s s 
chacun d'un r6cepteur et commandables chacun par au 
moins un 6metteur de t6l6commande af in d'associer au 
moins un 6metteur de t6l6commande avec au moins un 
actionneur. 

[0002] Un tel proc6de est connu du document US-A- 10 
5 453 738 qui d6crit un systeme de commande a dis- 
tance permettant & I'usager le groupement de transmet- 
teurs envoyant des messages codes contenant des 
adresses et des decodeurs qui sont couples, par un 
bus. et dune plurality d'actionneurs. Chaque decodeur 15 
comprend une m£moire programmable qui peut §tre 
chargee en tarrt que table d'association. 
[0003] L'invention concerne plus particulierement une 
installation dans laquelle Ies actionneurs ne peuvent 
pas etre individuellement I'objet une manoeuvre parti- 20 
culi&re, telle qu'actionnement d'un boutonpoussoir 
accessible au niveau de I' actionneur ou coupure de Tali- 
mentation eiectrique individualis6e de I'actionneur. 
C'est par exemple le cas d'un immeuble equipe de 
volets roulants motorists log6s dans des caissons 6qui- 25 
pes chacun d'un rgcepteur commandable au moyen 
d'une teiecommande. Une telle installation est decrite 
dans le brevet FR 2 743 390. Si, dans une telle installa- 
tion, on veut associer certains actionneurs avec cer- 
tains boTtiers de teiecommande, il est soit n6cessaire 30 
d'irrtervenir dans le caisson, soit necessaire de r6aliser 
cette association en usine avant {'installation. L'acces 
au caisson install^ est g6n6ralement difficile, de telle 
sorte qu'on doit le plus souvent renoncer a une conf igu- 
ration des actionneurs une fois que ('installation est ter- 35 
min6e. 

[0004] La presente invention a pour but, par un pro- 
cede simple, de permettre la configuration individuelle 
des elements d'un groupe d'actionneurs, c'est-a-dire 
lassociation individuelle de chacun des actionneurs 40 
avec un ou plusieurs 6metteurs de teiecommande, sans 
intervention manuelle au niveau de I'actionneur. 
[0005] Le proc6d6 selon l'invention est caracterise en 
ce que, par une manoeuvre particuli&re, on met d'abord 
tous Ies actionneurs en etat de recevoir Ies seuls 45 
signaux 6mis dans un champ de transmission r6duit 
qu'on approche un emetteur d'un actionneur de 
manure a ce qu'il regoive Ies signaux 6mis par ledit 
emetteur, qu'on envoie, au moyen de l'6metteur rappro- 
che, un signal de configuration contenant une trame so 
d'apprentissage et d 'identification de l'€metteur, que 
I'actionneur r6tablit le champ normal de transmission 
entre lui-mSme et l'6metteur rapproch^ a la fin de la pro- 
cedure de configuration et qu'on rgpgte le precede avec 
chaque r6cepteur. 55 
[0006] Un tel proc6d6 differe essentiellement du pro- 
cede d6crit dans le document GB-A 2 287 337 ayant 
pour but d'associer un r6cepteur-6metteur d'un vehicule 
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particulier avec une porte de garage particuli&re. Dans 
ce cas, il cortvient seulement d'isoler le rgcepteur de ce 
recepteur-emetteur des autres boTtiers de commande a 
distance associ6s a chaque actionneur de porte, pen- 
dant I'apprentissage du code 6mis par cette commande 
a distance particulfere. Le retablissement du champ ini- 
tial de reception n'a pas pour but de permettre la com- 
mande de plusieurs actionneurs. cest-a-dire de 
plusieurs portes de garage par une seule telecom- 
mand e, mais seulement de permettre la commande de 
I'actionneur par la voiture a une distance suffisamment 
grande. 

[0007] La reduction du champ de transmission peut se 
faire soit en affaiblissant la reception par la reduction du 
gain des amplrficateurs des r£cepteurs, soit par la dimi- 
nution de la puissance d emission des emetteurs. La 
maniere la plus simple d'envoyer un signal a tous 
[0008] Ies actionneurs est d'utiliser Ies f ils d'alirnenta- 
tion eiectrique des actionneurs, en particulier d'utiliser 
la mise sous tension ou hors tension des actionneurs. 
La manoeuvre particuliere pourrait ainsi §tre par exem- 
ple la premiere mise sous tension ou une sequence 
cod6e de coupures de I'alimentation. Dans le cas de 
volets roulants equipant un immeuble, on pourrait utili- 
ser a cet effet le sectionneur general des actionneurs de 
I'immeuble. 

[0009] Du brevet GB 2 287 337, on connaTt une instal- 
lation dans laquelle le champ de reception d un recep- 
teur est reduit temporairement par la reduction du gain 
de son amplificateur. De la demande de brevet WO 
96/06499, on connaTt un proc6d6 de transmission 
d'informations entre un boTtier de teiecommande et un 
actionneur consistant a rapprocher le boTtier de teie- 
commande de I'actionneur et a r6duire la puissance de 
remetteur du boTtier de t6l6commande. Dans Ies deux 
cas, on ne cherche qu'& eviter de commander intem- 
pestivement un actionneur autre que I'actionneur 
desire. II s'agit done seulement de pallier Ies inconv6- 
nients d'un etat de fait. Le procede selon l'invention agit 
tout au contraire de fagon positive pour proceder a la 
configuration de Installation. Une fois cette configura- 
tion faite. le champ initial de reception des actionneurs 
est retabli. 

[001 0] L'invention sera mieux comprise par la descrip- 
tion de deux exemples d'ex6cution. 
[001 1 ] Dans le dessin annexe : 

la figure 1 represente schematiquement une instal- 
lation dans laquelle la reduction du champ de trans- 
mission est obtenue par la reduction du gain des 
amplificateurs des recepteurs equipant Ies action- 
neurs ; 

la figure 2 represente le schema-bloc d'un action- 
neur de cette installation ; 

la figure 3 represente schematiquement une instal- 
lation dans laquelle la reduction du champ de trans- 
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mission est obtenue par la reduction de la 
puissance des emetteurs; 

La figure 4 represente le schema-Hoc d'un 6met- 
teur de teiecommande et d'un actionneur de I'instal- 5 
lation representee & la figure 3. 

[00121 installation representee k !a figure 1 com- 
prend un groupe d'actionneurs dont on a represente 
seutement deux actionneurs A1 , A2. Ces actionneurs 10 
sont loges dans un caisson C1 , C2 et animent des pro- 
duits d'occultation P01 , P02, tels que des volets rou- 
lants. Les actionneurs A1, A2 sont alimentes par le 
secteur par lintermediaire d un sectionneur commun S. 
Les actionneurs sont commandables & distance au 15 
moyen d'au moins un emetteur de teiecommande ET. 
[001 3] L'actionneur (figure 2) comprend un recepteur 
£ gain variable R, une intelligence I, un generateur de 
signaux sonores QSS et une motorisation MOT. Lintel- 
ligence I comprend, de mani&re conventionnelle, un cal- 20 
culateur, des memoires et des interfaces. L'intelligence 
I est done capable d'enregistrer des instructions et des 
informations obtenues par apprerrtissage. 
[0014] Initialement, tous les actionneurs sont identi- 
ques et teiecommandables par tous les emetteurs de 25 
teiecommande. Or, on desire que certains emetteurs de 
teiecommande ne commandent que certains action- 
neurs. En outre, il est g6nera!ement necessaire de 
regler chaque actionneur individuellement, en particu- 
lier en ce qui concerne l'arr§t automatique en position 30 
enrouiee et deroul6e du volet roulant II est done neces- 
saire de creer une association individuelle entre chaque 
actionneur et certains emetteurs, voire par un seul 
emetteur. 

[001 5] On d6crira ci-aprds deux exemples de corrf igu- 35 
ration individuelle, c'est-S-dire d'association actionneu- 
remetteur, correspondant k deux manoeuvres 
particulieres. 

[001 6] Dans le premier exemple, la manoeuvre parti- 
culiere est une mise sous tension des actionneurs, alors 40 
que la memoire des codes du recepteur est vide. La 
procedure d'association est la suivante : 

reduction de la sensibility du recepteur 

repeter 45 

Scruter I'interface de saisie de remetteur de 

teiecommande 

au cas ou 

50 

(ordre de fa teiecommande = tourner dans 

un premier sens) 

tourner dans un premier sens 

(ordre de la teiecommande = tourner dan 

un second sens) 55 

tourner dans un second sens 

(ordre de la teiecommande = permuter le 

premier sens avec le second) 
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permuter le premier sens avec le second 
(action particuliere sur remetteur appren- 
dre l identite sur remetteur 

fin de cas 

jusque (action particuliere sur remetteur) 6tat nor- 
mal de la sensibilite du recepteur. 

[001 7] Si la manoeuvre particuliere est une sequence 
de mise sous/hors tension, par exemple deux coupures 
de secteur consecutives, la procedure d'association est 
la suivante : 

reduction de la sensibilite du recepteur 
attente d'un appui sur la touche d6di6e de remet- 
teur initialisation de la memoire des codes d'emet- 
teurs du recepteur 
repeter 

Scruter I'interface de saisie de remetteur de 
teiecommande 

au cas ou 

:(appui prolonge sur la touche d6di6e 
de remetteur) 

repeter 

Scruter I'interface de saisie 
de remetteur de teiecom- 
mande 
au cas ou 

(ordre de la teiecom- 
mande = tourner dans 
premier sens) 
tourner dans un premier 
sens 

(ordre de la teiecom- 
mande = tourner dans 
second sens) 
tourner dans un second 
sens 

(ordre de la teiecom- 
mande = permuter pre- 
mier sens et second) 
permuter le premier sens 
avec le second 
(action particuliere sur 
remetteur) apprendre 
I'identite de remetteur 

fin de cas 

jusque (appui bref sur la touche 
dediee de remetteur) 
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Initialisation de la m6moire des 
codes d'gmetteurs du r6cepteur 
apprendre Ildentit6 du r6cepteur 

fin de cas s 

jusqu'& ((une minute 6coul6e) ou (appui de dur6e 
quelconque sur la touche d6di6e)) 
r^cepteur en sensibility normale. 

10 

[0018] Le retour k I'gtat initial, c'est-S-dire k une sen- 
sibility normale du r^cepteur, peut se faire soit automa- 
tiquement, soit par une action sur le boTtier de 
t6l6commande. Comme indiqu6 dans la seconde pro- 
cedure, le retour k l'6tat initial peut se faire apr£s l'6cou- 15 
lement d'un certain temps. Si I'actionneur est 6quip6 
d un g6n6rateur de signaux sonores GSS, Intelligence 
de I'actionneur pourra commander Emission d'un 
signal sonore pour sign'rf ier que la procedure est termi- 
n6e. 20 
[0019] La reduction du champ de transmission entre 
les 6metteurs et les actionneurs peut 6galement §tre 
obtenue en r6duisant la puissance des 6metteurs de 
t6l6commande. Ge second mode d'ex§cution est illustr€ 
par les figures 3 et 4. A la figure 3, on retrouve les 25 
m€mes £l6ments qu'& la figure 1. Lorsque les 6met- 
teurs de t6l6commande ET sont k une certain e dis- 
tance, normale, des actionneurs A1, A2 et que la 
puissance de ces 6metteurs est r6duite de telle sorte 
qu'un actionneur situ6 en dehors du champ P ne capte so 
aucun signal, les 6metteurs de t6l6commande sont 
sans influence sur des actionneurs. II est alors n6ces- 
saire de rapprocher une t6!6commande ET d'un action- 
neur, par exemple A1 , pour que cet actionneur capte les 
signaux 6mis par l'6metteur de t6I6commande. 35 
[0020] Chaque 6metteur de t6l6commande ET com- 
prend une intelligence r 6quip£e d'un r6cepteur et un 
6metteur E comprenant un amplificateur k gain varia- 
ble. 

[0021] Chaque actionneur A comprend une intelli- 40 
gence I comprenant un 6metteur/r6cepteur k gain fixe 
et, comme dans le premier cas, une motor isation MOT 
et un g6n6rateur de signaux sonores GSS. 
[0022] Par une manoeuvre particuli&re. par exemple 
la premiere mise sous tension des actionneurs au 45 
moyen du sectionneur S, les actionneurs A 6metterrt un 
signal regu par les 6metteurs de t6l6commande et inter- 
pret 6s par ceux-ci comme un ordre de r&luire la puis- 
sance, c'est-a-dire la port§e, de leur 6metteur. 
L'6metteur de t6l6commande ET devant §tre assocte so 
avec un actionneur A est alors approch£ de cet action- 
neur, par exemple de I'actionneur A1 comme repr6- 
sent6 k la figure 3, et I'utilisateur 6met, au moyen de 
cette t§l6commande f une trame d'apprentissage et 
d'identification qui n'est regue que par I'actionneur A1. 55 
Cet actionneur regoit la trame et enregistre le code de 
I'gmetteur. Cet 6metteur, une fois reconnu par I'action- 
neur A1 regoit un ordre d'6mettre k nouveau k pleine 
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puissance, (.'association est alors terming pour cette 
t6l§commandeparticulfere, laquelle, en outre, n'est plus 
capable d'6mettre de trame d'apprentissage, de telle 
sorte qu'elle ne risque pas d'etre apprise par erreur par 
un autre actionneur. 

[0023] Les autres t6l6commandes continuent d'6met- 
tre k puissance r6duite, jusqu'& ce qu'elles soient asso- 
d6es k un actionneur par la procedure d6crite. 
[0024] Dans ce second mode d'ex£cution, une t£l&- 
commande ne peut done §tre assoctee qu'& un seul 
actionneur, alors que dans le premier mode d'ex6cution, 
une t6l6commande peut §tre associ6e k un nombre 
quelconque d'actionneurs. 

Revendications 

1. Proc6d6 de configuration indivkJuelle des action- 
neurs d un groupe d'actionneurs (A1 , A2) disposes 
k distance les uns des autres. 6quip£s chacun d'un 
r£cepteur et commandables chacun par au moins 
un emetteur de t6l6commande ET afin d'associer 
au moins un emetteur de teiecommande avec au 
moins un actionneur, caract6ris£ 

en ce que, par une manoeuvre particuli£re (S), 
on met d'abord tous les actionneurs en etat de 
recevoir les seuls signaux 6mis dans un champ 
de transmission r6duit (CP ; P), 

on approche un emetteur d'un actionneur de 
manure k ce qu'il regoive les signaux 6mis par 
I edit emetteur, 

qu'on envoie, au moyen de I 6metteur rappro- 
ch6, un signal de configuration contenant une 
trame d'apprentissage et ^identification de 
remetteur, 

que I'actionneur retablit le champ normal de 
transmission entre lui-m§me et remetteur rap- 
proche k la fin de la procedure de configuration 
et, 

qu'on r6p£te le proc£de avec chaque action- 
neur et chaque teiecommande. 

2. Proc6d6 selon la revendication 1 , caract6ris6 en ce 
que la manoeuvre particuliere a pour effet de 
r6duire le gain des amptificateurs des r6cepteurs 
des actionneurs. 

3. Proc6d6 selon la revendication 1 , caract6ris6 en ce 
que la manoeuvre particulars a pour effet de 
r6duire la puissance demission de tous les emet- 
teurs de teiecommande par un signal 6mis par tous 
les actionneurs. 

4. Proc6d6 selon la revendication 3, caract6ris6 en ce 
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que le r6tablissement de la puissance normale 
demission des gmetteurs de t6l6commande a pour 
effet d'emp§cher les 6metteurs de tel6commande 
d'6mettre k nouveau un signal de configuration. 

5 

5. Proc6d6 selon Tune des revendications 1 & 4, 
caract6ris6 en ce que (a manoeuvre particuli&re 
consiste en une premiere mise sous tension des 
actionneurs par un sectionneur g6n6ral (S). 

w 

6. Proc6d6 selon Tune des revendications 1 d 4, 
caract£ris6 en ce que la manoeuvre particuli&re 
consiste en une sequence de coupures de I'alimen- 
tation des actionneurs par un sectionneur g£n£ral 
(S). 15 
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